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Ontische FunktOntische FunktOntische FunktOntische Funktorenorenorenorentheorietheorietheorietheorie    von Teilsystemen von Systemen von Teilsystemen von Systemen von Teilsystemen von Systemen von Teilsystemen von Systemen VVVV    

1. In Toth (2016a) wurde das folgende Modell von 6 Einbettungsgraden von 

Teilsystemen von SystemenS = ∑ +,-
.  vorgeschlagen 

S = T0 

S = [T0, [T1]] 

S = [T0, [T1, [T2]]] 

S = [T0, [T1, [T2, [T3]]]] 

S = [T0, [T1, [T2, [T3, [T4]]]] 

S = [T0, [T1, [T2, [T3, [T4, [T5]]]]]. 

Man kann nun die 6 ontischen Relationen 

C = [Xλ, YZ, Zρ] 

L = [Ex, Ad, In] 

O = (Koo, Sub, Sup) 

Q = [Adj, Subj, Transj] 

R* = [Ad, Adj, Ex], 

P = (PP, PC, CP, CC) 

mit ihren zugehörigen Morphismen (vgl. Toth 2016b) 

C-Morphismen 

αC = (Xλ → YZ)  α°C = (YZ → Xλ)  idCλ = (Xλ → Xλ) 

βC = (YZ → Zρ)  β°C = (Zρ → YZ)  idCZ = (YZ → YZ) 

βαC = (Xλ → Zρ)  α°β°C = (Zρ → Xλ)  idCρ = (Zρ → Zρ) 
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L-Morphismen 

αL = (Ex → Ad)  α°L = (Ad → Ex)  idLEx = (Ex → Ex) 

βL = (Ad → In)  β°L = (In → Ad)  idLAd = (Ad → Ad) 

βαL = (Ex → In)  α°β°L = (In → Ex)  idLIn = (In → In) 

O-Morphismen 

αO = (Koo → Sub)  α°O = (Sub → Koo) idOKoo = (Koo → Koo) 

βO = (Sub → Sup)  β°O = (Sup → Sub) idOSub = (Sub → Sub) 

βαO = (Koo → Sup) α°β°O = (Sup → Koo) idOSup = (Sup → Sup) 

Q-Morphismen 

αQ = (Adj → Subj)  α°Q = (Subj → Adj) idQAdj = (Adj → Adj) 

βQ = (Subj → Transj) β°Q = (Transj → Subj) idQSubj = (Subj → Subj) 

βαQ = (Adj → Transj) α°β°Q = (Transj → Adj) idQTransj = (Transj → Transj) 

R*-Morphismen 

αR* = (Ad → Adj)  α°R* = (Adj → Ad)  idR*Ad = (Ad → Ad) 

βR* = (Adj → Ex)  β°R* = (Ex → Adj)  idR*Adj = (Adj → Adj) 

βαR* = (Ad → Ex)  α°β°R* = (Ex → Ad) idR*Ex = (Ex → Ex) 

P-Morphismen 

x =  (PP → PC)  x-1 = (PC → PP)  idPP := (PP → PP) 

y = (PC → CP)  y-1 = (CP → PC)  idPC := (PC → PC) 

z = (CP → CC)  z-1 = (CC → CP)  idCP := (CP → CP) 

yx = (PP → CP)  xy = (CP → PP)  idCC := (CC → CC) 

zx = (PP → CC)  xz = (CC → PP) 
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yz =  (PC → CC)  zy = (CC → PC) 

statt, wie bisher, nur auf S, auch auf S = [T0, [T1, [T2, [T3, [T4, [T5]]]]] anwen-

den, in anderen Wort, nicht nur das Außen, sondern auch das Innen von 

Systemen einen präzisen ontischen und raumsemiotischen formalen Analyse 

zugänglich machen. 

2. Im folgenden wird 

R* → S = [T0, [T1, [T2, [T3, [T4, [T5]]]]] 

behandelt. Wir beschränken uns jeweils auf ein Beispiel aus einem Einbet-

tungsgrad. 

2.1. Ad → (S = [T0, [T1, [T2, [T3, [T4, [T5]]]]]) 

 

Staffelstr. 5, 8045 Zürich 
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2.2. Adj → (S = [T0, [T1, [T2, [T3, [T4, [T5]]]]]) 

 

Sandstr. 5, 8003 Zürich 

2.3. Ex → (S = [T0, [T1, [T2, [T3, [T4, [T5]]]]]) 

 

Wibichstr. 20, 8037 Zürich 
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